LP N°25 :

Systèmes bouclés, TRANSMITTANCE. Stabilité. Applications aux asservissements.

(PSI)

INTRODUCTION

I Nécessité des systèmes bouclés :

1. Insuffisance de la boucle ouverte

2. Commande en boucle fermée : asservissements

II fonction de transfert d’un système bouclé :

1. Structure d’un système asservit

2. Hypothèse des systèmes linéaires

3. Fonction asservissement :

· Fonction de transfert en système bouclé

· Transmittance en boucle ouverte

· Etude de trois cas 

4. Exemple de système bouclé en électronique : montage amplificateur non inverseur :

· Fonction de transfert

· Expérience

III Conséquences de la présence d’une boucle de retour :

1. Elargissement de la bande passante

2. Relation bande passante-constante de temps

· Chaîne directe

· Système bouclé

3. Justification des montages à amplificateur opérationnel

· Bouclage sur l’entrée +
· Bouclage sur l’entrée –

IV Propriétés des systèmes bouclés :

1. Stabilisation vis à vis des variations subies par les chaînes directe et de retour

· Chaîne directe qui subie une variation dµ (e,β=cte)

· Chaîne de retour qui subie une variation dβ (e,µ=cte)

2. Diminution de l’influence des perturbations

CONCLUSION
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