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CORRECTION DU DS N°2

Exercice n°1 : Solution en perfusion :

1) On calcule tout d’abord la quantité de matierelderare de calcium hexahydraté :
n. 328 = 150* 10 2mmol

M  (40.1+2*355+12* 100+ 6*16.0)
Puis on calcule la concentration de la solution :

* —2
=" =100 5005102 mol /L
V25010

2) Equation de dissolution : CaCh HO) > Cef*(ag) + 2 Cliag + 6 HOy)

n=

3) D’apres les coefficients staechiométriques de I'éiqunaon a :
[Ca’* (2q]=6.00*10° mol/L et [Clag]=12.0¥10° mol/L

4) Lors d’'une dilution, nous savons que la quantiténaéere reste la méme d’ou M'=[

1#V1
Pour les ions calcium :

2e + _ [Ca™ @], *V' _6.0010%*20.010°
[Ca™ @qlt = = =

\A 500*10

Pour les ions chlorure :

- *\/' -2 % -3
[Cl (aql = [Cleal, 7V _12.0°10 20_'30* 107 — 4.80%10% moliL
A 500* 10

=2.40*10° mol/L

Exercice n°2 : Formule de cristaux ionigues :

1) Pour qu'il y ait neutralité électrique du solidaiigue, on prend un ion’lgg et un ion Biag) :
KBI‘(S)
Pour la méme raison, on a le solide ioniques@JF
Et de méme pour le solide ioniqueJSg,
2) Bromure de potassium
Fluorure d’aluminium
Sulfure de sodium
3) KBr = K'(ag* Brag
A|F3(s) -2 Al +(aq) +3 F(aq)
N&Ss) > 2 Nél(ag) *+ S (ag)
4) Il faut encore que ces solides ioniques soientrasulectriquement donc, vu que I'élément
oxygene forme l'ion &) :
a. L’ion fer est I'ion F&*(5q dans 'hématite.
L’ion fer est I'ion Fé*,q dans I'oxyde de fer 1.
b. Ce solide s’appelle oxyde de fer Il car le fersasis forme d'ion Féqdans celui-ci.
On peut nommer I'hématite : oxyde de fer Ill.

Exercice n°3 : Etude du mouvement d'un solide :

1) On applique la méthode de calcul de vitesse irsteat vdu point A a I'instant;t On
mesure la longueur du segment A1 que I'on divise par la durée 2 . — . :

vi = AsAG _ AqAg
lia ~tiy 2r
On trouve alors Mt,) = 0.88 m.g et w(ts) = 1.8 m.&
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N Le vecteur vitesse a l'instant ti est parallelesagment A;Ai+1 et & pour point d’origine
liaedidizd e pointi.
Le premier vecteur doit faire environ 1.8 cm, lexiéme environ 3.6.
2) On trouve de la méme maniere :
ve(tz) = 1.9 m.§ et w(ts) = 1.1 m.8
Le premier vecteur doit faire environ 3.8 cm, leixiéme environ 2.2.
3) Voir schéma :

A =By
F: E,
Gg By Gy By Gy 6 G ’

Aﬁ_{ - - -!4 - - /E-q
A by

IJ|J| B-
By By ?

4) Les diverses positions de G sont alignées. En desalistances parcourues par G pendant la
duréer entre les instantsét t.; sont égales. Le vecteur vitesse de G est donectewr
constant : le mouvement de G est rectiligne uniéorm

5) Le mouvement du solide n’est pas un mouvementateshation : les points A, B et G n'ont
pas méme vitesse a chaque instant et leurs tragsctee sont pas identiques.

Ce n’est pas non plus un mouvement de rotatioruagtan axe fixe : les trajectoires de A, B
et G ne sont pas des cercles dont les centrestimp@nt au méme axe.

Exercice n°4 : Disques en rotation :

1) On cherche a combien de radian correspondent lt@ude et 1/3 de tours : comme on sait
gu’un tour correspond atzadian :
Ya* 2n =m/2 rad et 1/3 *2 = 2n/3 rad

. , %
On calcule les vitesses angulaires par la formuwle T

Donc @ =7;—/§ = 03lrad/s et w, :ZSLé?’ = 042rad/s

2) On trouve tout d’abord I'angle parcouru en une ren60s) a l'aide de la vitesse :
Pour A : 6 = o*t = 0.31*60 = 19 rad
Pour A : 0 = o*t = 0.42*60 = 25 rad
Nous connaissons la relation dans le cercle qujudtl = R® avec | la distance parcourue
sur le cerclef I'angle décrit et r le rayon du cercle. D'ou :
Pour A : | = Ri*6 = 2010%*19 = 3.8 m
Pour A4 : | = R*0 = 30*10%25 = 7.5 m
*
3) Ona:v :I— = RTH =R*w D’ou les vitesses linéaires :
Pour A : V(A1) = Ri*o; = 20%10%0.31 = 6.2*10° m/s
Pour A : V(A2) = R* w0, = 30%10%0.42 = 1.3*10" m/s



