& Classe de TS
: Physique

LPHYSACREG |

arke D-chap 9
Agté vecteurs

Activité : tracé de vecteurs vitesses et accélérations

Rappels de §°S :
> Tracé des vecteurs vitesses
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V(t) est un vecteur vitesse instantanée, ses casditjées sont données
par la formule et le schéma ci-dessus : la longdawrecteur dépend de s
norme, elle est quantifiée & I'aide d’'une échedler x : 1 cm— 0.5 m.§)

» Deuxiéme loi de Newton :
Dans urréférentiel galiléen:
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« Silarésultante des forcesF s'exergant sur un solide esfférente de 0 , alors lavitesseV, de
son centre d'inertiearie ;
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. Lavariation Avg , entre deux instants, du vecteur vitesse ‘et larésultante F des forces,
appliguées entre ces deux instants, ontéane direction et le méme sens

Objecitifs :
On répond en partie ici aux objectifs (1), (2), €8)5) du chapitre 9.
Nous avions donc étudié efi®iS la « vitesse » de variation de la position écudant%.
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On peut alors étudié de la méme maniére la « @teske variation du vecteur vitesse en calcu%ﬁtﬁ.

Présentation des enregistrements :

Cette étude sera faite dans le cas d’un mobilé&pkadant dans un plan sur table a coussins d’air.

Doc n°1 : Table a coussin d’'air horizontale Doc n°2 : Table a coussin d’air inclinée
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Le palet est lancé en communiquant & son centrertié une vitesse initiale perpendiculaire ade tjui
relit le palet au point fixe O.

Un logiciel a permis de pointer les positions sesoees du centre G du palet a des dates.t. séparées
par une durée constanie= 40 ms. On appelle@oint 1, point 2... la position de G aux dates, tt... et

> QUESTIONS >

V;, V,.. le vecteur vitesse de G a ces dates. On pgseV,, —V,_, .
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Questions :
1) Pour chaque enregistrement :
. . . AV AV
» Tracer lessecteurs vitesseux points 3, 5, 7 et 9, puis I\ascteursz—A‘; et Z_Ai

» Préciser lesinités etles échellechoisie.
» Donner les caractéristiques de ces deux dernietewes.

2) Définir le référentiel choisi pour notre étude, $gstemeétudié et effectuer leilan des forces
extérieuresappliquées au systeme.

3) A partir de la trajectoire de G et des vecteurssge tracésaractériser (donner un nom)le
mouvement de Gpour les documents 1 et 2.

o AV, . — . .
4) Pour le mouvement tomparer la direction et le sens dezﬁ a ceux deDG a la date4t Faire de

méme au point 8nterpréter le résultat obtenu a I'aide du bilan des forcegiex@ précédemment.
5) Reprendre la question précédent@our le mouvement Ruelle différenceconstate-t-on avec le
mouvement 1 Expliquer.
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6) Z_Ai est appel@ecteur accélérationmoyenne du point G entre les datestts. Comment définir la

valeur instantanéede I'accélération au point 4 ? Quelle en 'esiité ?



