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Mouvement d’un solide en rotation autour d’un axe fixe. Equilibrage statique et dynamique. Exemples. 1ER CU

Rapport de jury :

· Il faut justifier sans lourdeur mais avec précision l’influence de la rotation sur le torseur cinétique et dégager l’avantage des deux équilibrages. On attend une illustration expérimentale.
· Si plusieurs référentiel sont utilise il convient de les distinguer parfaitement. Il faut dégager les points communs et les différences entre équilibrage statique et dynamique. Les méthodes pratiques utilises pour l’équilibrage peuvent être évoquées. Il est bon de présenter les équilibrages de façon qualitative sur des exemples simples.

· 2002 : Il faut justifier sans lourdeur mais avec précision, l’influence de la rotation sur le torseur cinétique et dégager l’avantage des deux équilibrages. On attend une illustration expérimentale.
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